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‘ Suunnittelualusta ympadriston seurantaan ja merellisten
operaatioiden suunnitteluun Jaimerelle, erityisesti Karan
Merelle (KAMON)

\ KAMON-hanke vastaa jaapeitteisten Arktisten merien ymparistdinformaation tarpeeseen

’ uudella lahestymistavalla, jossa jadinformaatio ja laivojen liikenndinti jadpeitteessa on
kytketty suunnittelualustaksi erilaisten palvelujen kehittamista varten. KAMON-tutkimuksella on kaksi
pdadhaaraa. Ensinndkin Karan ja Barentsin merten olosuhteiden ennustamiseksi otetaan kaytt6on tarkka,
operatiivinen jaa-merimalli. Toinen tutkimushaara kadyttaa edistyneitd menetelmida mallintamaan laivojen
kulkua ahtautuneen jadpeitteen halki. Nama linkittyvat toisiinsa molempiin suuntiin.  Luotettavat
jadennusteet tekevat mahdolliseksi laivojen matka-ajan arvioinnin ja nopeimman reitin etsimisen. Toisaalta
laivojen havaitusta nopeusvaihtelusta voidaan paatella jadpeitteen paksuuden vaihtelua, mika taydentaa
toistaiseksi riittamattomia Arktisten merien havaintoaineistoja.

Kara-Barentsin alueen meri-jadmalli on nyt saatu toimintavalmiiksi ja sen tarkkuutta selvitetdan ja
parannetaan kayttamalla satelliitti- ja havaintoaineistoja. Tarkoituksena on tarjota mallin ennusteet
verkkosivulta katsottaviksi syksylla 2017. Laivojen valliutuneessa jaakentdssda kokemaa vastusta on
lahestytty kahdesta suunnasta. Laivan ja yksittdisen vallin vuorovaikutusta on simuloitu 3D
diskreettielementtimallilla (DEM). Laskennallisesta raskaudesta huolimatta kertyneista tuloksista saadaan
johdonmukainen kasitys siitd, miten laivan hidastumien vallin kohtaamisessa riippuu eri parametreista.
Toinen lahestymissuunta mallintaa laivan kulkua pitemmilla matkoilla kdyttden transitsimulaatiota, jonka
avulla pystytdan kuvaamaan realistisesti etenemistd jadkentdssa, jossa on suuri maara eri kokoisia
jaavalleja. Tulokset vastaavat hyvin tdysmittakaavan havaintoja. Projektin loppuvaiheessa Kara-Barentsin
jddolosuhteiden ja laivojen jaissakulkunopeuden valisia riippuvuuksia tdsmennetddn kayttamalla satelliitti-
AIS —aineistoista saatavaa laivojen nopeus- ja paikkatietoa. Suunnittelualustan kaytettavyytta
demonstroidaan laivojen paastoihin liittyvalla sovelluksella.
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